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Tecriibeler ve Deneyimler

KTU Uzay Kuliibii — Ucus Yazilmm Ekip Lideri 20.09.2024 - 01.10.2024
Bu kuliipte havacilik ve uzay teknolojileri lizerine projeler yapmakta, havacilik ve uzay sektdrlerinde ulusal ve uluslararas: yarigmalara katilhim
sergilemekteyiz. Model Uydu ekibinde yer aldigim bu kuliipte ekibin ugus yazilimi sorumlusu olarak yeraldim. BNO055, MS5611 , GPS Neo7m gibi
birgok sensdrlerin Cile ESP32 iizerinde kodlanmasini ve uydununugus yazilimi gorevlerinin algoritma yazilimlarini ger¢eklestirdim. Ugus yazilimini
saglarken 6zellikle imu ivme verisinin ve barometre yiikseklik verisinin kalman filtresi ile sensor fiizyonunun saglanmasi lizerine ¢aligmalar
gerceklestirdim. Bu yarigmada finale kalarak Teknofestte 13. Olduk.

Cezeri Yapay Zeka Robotik Teknolojileri - Gomiilii Yazilim Miihendisi 16.07.2024 - 06.09.2024
Cezeri YZR biinyesinde yaptigim bu stajda Gomiilii Yazilim biriminde yer aliyor olup seyriisefer sistemlerinin yazilimi {izerine ¢alisgtim. GNSS,
Konum kestirimi algoritmalari, LSE,DGNSS ve RTK algoritmalar1 hakkinda tecriibe kazandim. Alicilar iizerinden GNSS verilerinin toplanmasiyla
elde edilen ublox verilerini kullanarak bu verileri gozlem ve navigasyon rinex verilerine ¢evirdim. Ardindan bunlart MATLAB iizerinde isleyerek
gerekli algoritmalar1 yazip DGNSS ve RTK yaparak konum kestiriminin iyilestirilmesini sagladim.

Baykar Teknoloji — Kontrol, Giidiim ve Seyriisefer Teknolojileri Miihendisi 07.10.2024 - 28.12.2024
Baykar biinyesinde yaptigim bu stajda Kontrol Giidiim Seyriisefer Teknolojileri biriminin Seyriisefer ekibinde yer aldim. Stajym boyunca kalibrasyon,
havacilikta kullanilan sensdrler ve kalman filtresi {izerine bir projede yer aldim. C ve MATLAB iizerinden tasarlanan algoritmalarin yazilimini
gerceklestirerek gorevin teorik anlatimi1 sunum ve rapor iizerinden saglanmigtir.

DMA Savunma Sanayi ve Havacilik — Elektrik Elektronik Miihendisi 10.06.2025 - Devam Ediyor
DMA Savunma biinyesinde calistigim elektrik elektronik mithendisi pozisyonunda su an deneme miihendisi olarak ¢ahsmaktaymm. Uzerinde hedef]
bulunan uzaktan kontrollii zirhli ara¢ projesi, silah atig sistemleri icin mermi sayma algoritmasinin olusturulmasi ve ugak kontrol simiilasyonu
projelerinde paralel olarak Ar-Geden, malzeme se¢imlerinden, yazilimdan ve gerekirse devre tasarimindan gorevliyim.

Projeler

GNSS Konum Kestirim Algoritmalar:

Bu projede, Sektorden Kampiise projesi kapsaminda Baykar Cezeri firmasi tarafindan verilen 6devler yapilmistir. GPS goriiniir uydu kestirimi ve
alict konumu kestirimi MATLAB iizerinde saglanmistir. Bu islemler MATLAB {izerinde Navigation Toolbox ve LSE(Least Square Estimation) gibi
algoritmalar ¢coziimlenerek gergeklestirilmistir. Elde edilen veriler skyplot grafikleri iizerinde gorsellestirilmis ve konu anlatimi Youtube platformuna
yliklenerek Seyriisefer hakkinda Tiirkge ve yerli kaynagin arttirilmasi amaglanmaistir.

Akilh Hasta Takip Bilekliklerinde i¢ Mekin Konumlandirma Sisteminin Kullanilmasi

Bu proje, miithendislik bitirme projesi kapsaminda grup olarak yapilacak olup, Tiibitak 2209-A programi tarafindan kabul almistir. Projede biligsel
hastaliklara sahip bireylerin ev ortaminda takibinin saglanmasi icin ESP32 ile RSSI ve trilateration yontemine dayali bir metotuygulanmasi saglandi.
Ayrica stres seviyesi gibi ek bilgiler i¢in bileklik iizerinde sensorler kullanildi. Bu projede ESP32 mikrodenetleyicinin ve sensorlerin kodlanmasimin
yani sira Python ile arayiiz tasarimi da gercgeklestirdim. Kapali alanda yetersiz kalan GPS’e altematif olarak, ucuz yollu ESP’leri kullanarak RSSI
iizerinden konum takibinin saglanmasi kapsaminda yararli bir proje oldu.

STM32 Haberlesme Protokolleri ve BNO0S5S

Bu projede STM32 iizerinde register seviye programlama bilgimin gelismesi agisindan STM32 rm0008 datasheeti lizerinden UART, 12 C, SPI ve
CANBUS seri haberlesme protokolleri tiim RCC ve TIMER ayarlari ile beraber C ile register level olarak kodlandi. Beraberinde BNO055 IMU
sensorii icin HAL kiitiiphanesi kullanilarak gyro, ivmedlger ve manyetometre verilerinin eldesi i¢in driver yazildi.

8 Bit Processor
Bu projede VHDL ile xilinx {izerinden 8 bit processor gelistirdim. Elimde bulunan 8 bit islemcinin ALU,CPU, data memory gibi kisimlarin1 igeren
blog diyagramlar1 kullanarak her biri icin VHDL yazilimin1 gergeklestirdim. Ayn1 zamanda test i¢in test benchlerinide yazdim.

GPS Navigasyon Mesaji Uretici
Bu projede 37500 bitlik GPS L1 navigasyon mesajinin iiretilmesi i¢gin C++ kullanilarak IS-GPS-200 dokiimani ve dokiiman i¢inde yer alan navigasyon
mesaj1 frame, subframe yapilar1 baz almarak bir kod yazilmistir. Navigasyon mesajinin igerigi internette yer alan rinex ve almanac dosyalari
kullanilarak olusturulmustur. Rinex ve almanac dosyalari i¢in parse kodlar1 yazilip elde edilen veriler ile 1,2,3 ve 5. Subframelerin igerigi
doldurulmustur. 4. Subframe ise dummy veriler ile doldurulmustur. Subframe ve frame yapilarinmn olusturulmasinm ardindan Linear Feedback Shif'
Register (LFSR) kullanilarak C/A Code generator i¢inde kod yazilmistir. C++’1n yani sira simiilasyon ve L1 mesajinm BPSK, XOR gibi iletim
asamalarinin gozlemi amaciyla VHDL lizerinden de navigasyon mesaji, C/A code, L1 , PRN kodunun iiretilmesi i¢in kod yazilmis her birinin
testbenchleri de yazilarak simiilasyon her clock sinyali i¢in gézlemlenmistir.
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Yetenekler

MATLAB, Simulink, Altium Designer, Multisim, GNSS, Konum Kestirim Algoritmalari, Kalman Filtresi ve Sensor Fliizyonu, C, C++,VHDL,Say1sal
Tasarim, Kalibrasyon, Bare Metal Programlama, STM32, ESP32, Gomiilii Yazilim.

Kurslar ve Sertifikalar

-Sektor Kampiiste MTH4057 - Kiiresel Uydu Konumlandirma Sistemleri
-Tiirksat Model Uydu Yarismasi Finalist Belgesi

- KTU 16. Diisiinden Gergegine Proje Pazar1 Katilimcist

- Dijital Donanim Tasarimc1 Olma Kursu (FPGA / ASIC)




